


 ΧΑΡΑΚΤΗΡΙΣΤΙΚΑ ΚΙΝΗΣΗΣ: Διέπονται από τους 

φυσικούς νόμους όπως όλα τα στερεά σώματα. 

 

 Επιτάχυνση 

 

 Ταχύτητα 

 

 Θέση 

 



Ανάλογα με τον τύπο των αρθρώσεων του χωρικού 
μηχανισμού και τους βαθμούς ελευθερίας των 
αρθρώσεων, οι ρομποτικοί βραχίονες διακρίνονται 
σε: 



 Καρτεσιανά με τρεις γραμμικούς άξονες. 

 Κυλινδρικά με δυο γραμμικούς και ένα στροφικό 
άξονα. 

 Σφαιρικά με ένα γραμμικό και δυο στροφικούς 
άξονες. 

 Αρθρωτά με τρεις στροφικούς άξονες. 
 

R: μια στροφική άρθρωση  

S: μια άρθρωση ολίσθησης  

Ρ: μια πρισματική άρθρωση 



Με την προσθήκη του 
τελικού στοιχείου ο 

χώρος εργασίας 
μεταβάλλεται ανάλογα 

με τον τύπο και το 
μέγεθος του. 



Ο καρτεσιανός βραχίονας έχει μόνο πρισματικές αρθρώσεις.  





Ο κυλινδρικός βραχίονας έχει μία στροφική άρθρωση και δύο 

πρισματικές 





Ο σφαιρικός βραχίονας έχει μία σφαιρική άρθρωση και μία 

πρισματική 





Ο αρθρωτός βραχίονας έχει μόνο στροφικές αρθρώσεις. 





Ο βραχίονας τύπου SCARA έχει μία πρισματική άρθρωση και δύο 

τουλάχιστον στροφικές αρθρώσεις με παράλληλους άξονες στροφής. 





1. Στον καρπό η κίνηση κύλισης (roll) αντιστοιχεί σε περιστροφή πάνω 

σε επίπεδο κάθετο προς το τέλος του βραχίονα,  η κίνηση ανύψωσης 

(pitch, bend) αντιστοιχεί σε περιστροφή πάνω σε ένα κάθετο επίπεδο 

και η κίνηση στροφής (yaw) αντιστοιχεί σε περιστροφή πάνω σε 

οριζόντιο επίπεδο. 

2. Τα τελικά στοιχεία δράσης διακρίνονται σε δύο κατηγορίες: 

αρπάγες (πένσες) και εργαλεία για εφαρμογές διεργασιών (πιστόλια 

συγκόλλησης, πιστόλια χρωματισμού, τρυπάνια, λειαντές, κά.) 





1Ο  



ΛΥΣΗ 1ου ΠΑΡΑΔΕΙΓΜΑΤΟΣ 



2Ο  



ΛΥΣΗ 2ου  ΠΑΡΑΔΕΙΓΜΑΤΟΣ 


